SOL Robot

Inzynierowie "Dancing Bot”

B . Wprowadzenie

-Wymyslenie uktadu choreograficznego dla robota.
-Teamwork- Stworzenie grupy robotow tanczacych do muzyki.
-Utrwalenie wiedzy o bloczku petli

-Rdznica miedzy programem rownolegty, a szeregowym

-Zbuduj! -Zaprogramuj! -Zapamietaj!
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GO Robot

MATERIALY

-Gtosniki.
-Piosenki do tanca.

-Karteczki Post it

OPIS

- Wspolnie ze wszystkimi uczestnikami bedziemy mogli stworzy¢ grupe taneczng sktadajaca
sie z samych robotéw. Zbudujemy Robo tancerza i wymyslimy dla niego uktad
choreograficzny.

Czas budowy: 40-60 minut

Dodatki: Tancerz musi mie¢ swoje imie! Podrzucamy imiona z bajek, lub stawne postaci.
Dekorujemy tancerzy klockami lub karteczkami. Uczestnicy moga stworzy¢ krawat,
sukienke, muche itp.

Problemy:

- Przy budowie nalezy zwroci¢ uwage na element ruszajacy rekami robota. Jego pozycja
poczatkowa powinna by¢ wychylona w jedna strone. Zaleznie od programu, w prawo lub w
lewo.

- Czujnik ultradzwiekowy podtaczamy do portu 4.

-Zbuduj! -Zapamietaj!
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-Kazda z grup wymysla jeden krok. Przy czym kroki taneczne polegaja na poruszaniu sie
robota: przod, tyt, skret prawo lewo, obrét prawo lewo, ruszanie rekoma. Zapisujemy na
tablicy kroki ktore wymyslity grupy. Teraz na tej podstawie mozemy przejsc¢ do
programowania.

Podstawowy program:

Piec ruchow tanecznych w petli. Poczatkowo mozna odpusci¢ sobie ruszanie rekoma i
pozostac tylko przy jezdzie. Przyktadowo: Przéd, prawo, tyt, lewo, obrét prawo.
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Zabawa:

- Gdy mamy ten sam program stawiamy roboty razem w linii. Odpalamy muzyke i wtagczamy
roboty. W ten sposdb mozemy sprawdzic czy tancza synchronicznie. Podejs¢ do grupy,
ktorej robot nie dziata prawidtowo i naprowadzi¢ ich na wspolne rozwiazanie problemu.

- Zachecamy grupy do tanczenia razem z robotem np. przez nasladowanie tego co robi.
Program dodatkowy:

a) Dodajemy raczki i teraz mamy dwie mozliwosci. Robot moze ruszac¢ rekoma caty
czas albo moze to byc tylko kilka machnigc¢ jako osobny krok.

Raczki caty czas =program réwnolegty
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-Zapamietaj!



COL Robot

..obrét, raczki.. - program szeregowy

c) Po wyprobowaniu wspolnie programéw dajemy czas na inwencje tworcza i kazda
grupa moze wymysli¢ wtasny uktad taneczny. Wtaczamy muzyke i ponownie
uruchamiamy programy.

Dla zaawansowanych: Wykorzystac¢ czujnik ultradzwiekowy, aby robot nie zderzat
sie z innymi tancerzami.

IV. Zapamietaj

-Pytamy uczestnikow, czy tatwo jest stworzy¢ tak samo dziatajace roboty?
- Jak poradzi¢ sobie z takim problemem?

-Jak ludzie potrafig uczy¢ sie tanczy¢ w choreografii?

-Podsumowac réznice pomiedzy programem szeregowym, a rownolegtym

-Zada¢ do domu pytanie- jak wykorzystac czujnik ultradzwiekowy?

-Zbuduj! -Zaprogramuj! -Zapamietaj!




